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Alta Precisao! Alta Resposta! Custo*éfic'o!!

Para cumprir com as exigéncias das ferramentas de uso geral da maquina com o objetivo de
aprimorar a vantagem competitiva no mercado de sistema servo, a Delta Electronics, Inc. tem o
prazer em anunciar que o 0s novos motores e drives da série ASDA-B2 de alto-desempenho e
custo-beneficio foram langados no mercado.

O range de poténcia da série ASDA-B2 é oferecido de 0,1 kW a 3kW. As propriedades superiores
desta série enfatizam “as fungdes genéricas embutidas das aplicagdes de uso geral" e "evita
custos variaveis da integragdo de mecatronica". Quando o ASDA-B2 da Delta estéa em uso, os
usuarios podem facilmente completar a montagem, instalacao elétrica e as configuragdes de
operagdo. Além disso, ao trocar para a série ASDA-B2 da Delta, a excelente qualidade e suas
caracteristicas, e a organizagao do produto completo fazem com que a substituicdo seja facil e
rapida de serrealizada. Usar a série Delta ASDA-B2, ndo s6 a instalagéo elétrica se torna muito
mais facil, mas as exigéncias das ferramentas de uso geral da maquina para o mercado podem
ser cumpridas também. Além disso, as solugdes personalizadas estédo disponiveis caso
solicitadas por diferentes industrias de forma que ajude a série ASDA-B2 ser amplamente
popular e com alta demanda por clientes no campo de automacao industrial.
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@ Oferece Solucao de Facil Instalagao para uma Inicializagao Simples

-

Caracteristicas

@ Implementacdo do Controle de Posicionamento de Alta Precisédo

# Encoder de altaresolugdo com 17 bits (160.000 p/ rev) é equipado como uma caracteristica
padrédo que satisfaz as necessidades de aplicacao do controle de posicionamento de alta
precisdo e rotagao estavel em baixa velocidade.

# O encoder de resolugdo de 17 bits pode reduzir o cogging para melhorar a precisdo do motor.

Ondulagéo de torque com Encoder de resolugéo de 2500ppr Ondulagéo de torque com Encoder de resolugéo de 17 bits

TN S
WV VTV VY VIV AVARLY 4

w Caracteristicas de resposta excelente: Reposta com frequéncia de até 550kHz e o tempo de
estabilizagdo é abaixode 1 ms
# Tempo de aceleragcdo de 10 ms de -3000r/min quando funcionando sem carga.
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Este exemplo é o motor servo de 400W e tamanho de estrutura de 60mm

Satisfaz Varios Tipos de Demandas na Industria

w Posigcao embutida e modos de controle de trés velocidades e torques (modo de velocidade e
torque pode ser controlado por meio de parametros internos e comando de voltagem analégico).

® Linereceiver de alta velocidade (4Mpps) é aceitavel para controle de posicionamento de
alta preciséo.

# Dois filtros notch automaticos s&o fornecidos para e ———
suprimir ressonancia mecanica automaticamente ~=3
e faz o sistema operar mais suavemente. '

# O parametro de compensacéo de atrito
é especificado para a aplicagéo
deinterpolagéo circular,
mecanismo do eixo Z e fuso de —
esfera, etc., para Reduziro
carregamento do controlador.

@ Paraoalimentador de barra,
equipamentos que exigem uma
saida de alto torque, o parametro
de protegédo do motor é oferecido _
para assegurar que o sistema
mecanico seja dificil de ser danificado.

® Cabos de energia e cabos do encoder ja existente da
série ASDA podem ainda ser usados. Ao fazer
substituicdes nao ha necessidade de adquirir novos
acessorios.

w O motor Servo oferece freio, anel de vedacéao de éleo,
configuracdes opcionais para as exigéncias de
diferentes aplicagdes etc.

O circuito de

energiade # O circuito de controle e o circuito de energia
controle e o principal sdo separados, a seguranc¢a € aumentada
circuito de e amanutencao é muito mais facil.

energia principal
sdo separados.

@ Drive servo de 750W e acima esta embutido o resistor
regenerativo, economia significativa com a redugéo
de instalacao elétrica e custos.

Suporta duas saidas CH2

) . Resistor regenerativo embutido
de sinal analégico  cH1

@ Cumpre as Exigéncias de Facil Uso para Operacao Versatil

® E oferecido aos clientes um software para
dimensionar motores para que a estimagéao
do equipamento seja realizada facilmente.

# E fornecido aos clientes o software de
configuragdo ASDA-Soft (software de
sintonizagdo) para que as exigéncias de
desempenho sejam cumpridas de forma rapida.

w O teclado virtual facil de usar é ideal para a
configuragdo de pardmetro e para o monitoramento do drive e do motor servo de forma direta.

® Cabo de comunicagao do software especifico ASD-CNUSOAOQ8 (Opcional) para conex&o direta
ao PC aumenta a qualidade de comunicacgéo e a facilidade da operacéo.
(Consulte o catalogo de acessoérios opcionais na pagina 24)

N T -

m Fungao de monitoramento online com 4 m Funcao de editor de parametro multifuncional

canais (semelhante a um osciloscopio ajuda os usuarios a editar, modificar, fazer
digital) é disponivel. Os dados de upload / download e impresséo de parametros
monitoramento podem ser dados de desejados em tempo real. 4

16 bits (4 canais) e 32 bits (2 canais).
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Explicagcao do Modelo

@ Drive Servoda Série ASDA-B2

ASD - B2 - 0421 -B

Nome do produto: ve Servo AC

Série
B2: Série B2

Tipo
B: Padréo

Voltagem e Fase de Entrada
21:220V Monofasico/ Trifasico
23:220V Trifasico

Energia de saida calculada
01:100W  10:1kW

@ Motor Servo da Série ECM

ECM A-C20

Nome do produto
ECM: Motor de Comutagéo Elétrica

Tipo de Propulsor
A: Motor Servo AC

Série

Voltagem Calculada / Velocidade Calculada
C: 220V /3000rpm

E: 220V /2000rpm

F:220V/1500rpm

G:220V/1000rpm

Tipo de Encoder

2: 17 bits (Encoder Otico Rotatério)

M: 13 bits (Encoder Magnético Rotatério)

Observagéo:

o
=)
N
im

02:200W  15:1.5kW
04:400W  20:2kW
07:750W  30:3kW

Dimensdes do Eixo Padréo: S
Dimensdes do Eixo Especifico: 7=14mm

v Sem freio e |Com freio e | Sem freioe [Com freio e
Tipode Eixoe
Anel de Vedagao

de O Vedagao

de Oleo

Fechadura
(tamanho da
estrutura de 40mm
e 60mm somente)

Tamanho da
Estrutura do Motor

04 :40mm
06:60mm
0 0mm

6mm

10:100mm
13:130mm
18:180mm

Energia de saida calculada

:100W
:200W
1 300W
:400W
:500W
1 600W

1 750W

O Encoder Magnético Rotatorio estara disponivel gradativamente a partir de Margo de 2010

Organizac¢ao do Produto

o
>
c
o)

n
o

2

(a]

0.1kW

0.2kW

0.4kW

0.75kW

1.0kW

1.5kW

2kw

3kwW

ASD-B2-0121-B

ASD-B2-0221-B

ASD-B2-0421-B

ASD-B2-0721-B

ASD-B2-1021-B

ASD-B2-1521-B

ASD-B2-2023-B

ASD-B2-3023-B

Servo Motor

ECMA-C20401[]S

ECMA-C20602[]S|

ECMA-C20604[]S|
ECMA-CM0604PS
ECMA-C20804[]7
ECMA-E21305[ S|
ECMA-G21303[]S|

ECMA-C20807[]S
ECMA-G21306[]S
ECMA-GM1306PS
ECMA-C20907[]S

ECMA-C21010[JS
ECMA-E21310[JS
ECMA-G21309[ S|
ECMA-GM1309PS|

ECMA-C20910[]S

ECMA-E21315[]S|

ECMA-C21020[]S
ECMA-E21320[]S
ECMA-E21820[]S|

ECMA-E21830[]S
ECMA-F21830[]S

Observagao:

As caixas ([J) nos nomes dos modelos dos motores s&o para configuragdes opcionais (fechadura, freio e anel de vedagéo de 6leo).
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Nomes das Pecas e Funcgoes

e Display de LED

m A LED de 5 digitos e 7 segmentos exibe
o status do servo ou os codigos de falhas.

e LED de carga
® Uma LED acesaindica que a energia
esta conectada ao drive servo ou uma
carga residual esta presente nos
componentes internos do drive.

e Painelde Operagao
m Teclas de fungao usadas pararealizar a
configuracédo de exibigdo de status, monitor e
diagnostico, fungdo e parametro. Teclas de Funcao:
MODE: Pressione esta tecla para selecionar/alterar o modo
SHIFT: Pressione esta tecla para deslocar o cursor para a
esquerda
A : Pressione esta tecla para aumentar os valores na tela
w : Pressione esta tecla para diminuir os valores na tela
SET: Pressione esta tecla para armazenar dados

e Terminal do Circuito de
Controle (L1c, L2c)

m Usado para conectar um fornecimento VAC de
100-230Vac, 50/60Hz de monofasico ou de trés fases.

® Terminal de Circuito
Principal (R, S, T)

= Usado para conectar um fornecimento de energia

comercial de 200~230Vac, 50/60Hz

e Saida do Motor Servo (U.V.W)

m Usada para conectar o motor servo. Nunca conecte o
terminal de saida a energia do circuito principal, pois o
drive AC pode ser destruido sem a possibilidade de
concerto caso cabos incorretos sejam conectados nos
terminais de saida.

® Terminal do Resistor

Regenerativo Interno & Externo

m 1. Ao usar um resistor externo, conecte-o ao P®&o®0o

m 2 Ao usar um resistorinterno, assegure-se de que o
circuito esteja fechado entre P@o®o

® 3 Ao usar uma unidade de frenagem externa, conecte a
unidade de frenagem a P®0©, e assegure-se de um
circuito aberto entre P@o®0o

e Terminalde Massa/Terra
= Usado para conectar o fio terra do fornecimento de energia e do motor servo.

Interface I/C

m Usado para conectar o PLC da
série DVP da Delta ou outros
controladores externo para o
controle de sinais 1/0.

Interface do Encoder do
Motor

= Usado para conectar o encoder
do motor servo

Porta de Comunicacao

em Serie

m Usada para conectar os
controladores PLC, HMI etc. para
uma comunicagdo em série
RS-485/RS-232

Terminal de Saida de

Voltagem Analdgica
® Usado para fornecer duas saidas
do monitor analégico, MON1 e MON2.

Dissipador de Calor

m Usado para proteger o drive e para
a dissipagao de calor.
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Exemplo de Conexdes Padrao

@ Modo Posicao (Pt) Controle (para Entrada de Comando de Pulso) @ Modo de Controle de Velocidade (S)

IR
AC 200/230V —0_} O——

MCCB

Drive Servo

IR
AC 200/230v —C_1 O—9

Drive Servo

MCCB

: M
Bl Entrada de pulso, para o uso de fornecimento [l ~ 41 POI® —
de energia interna (entrada de coletor aberto) [} Trifasico —0 Trifasico , X X

: . S ~ ) Resistor Regenerativo
: Controller Diive Servo, : 50/60Hz 50/60Hz ! R

. oo, : Vermelho

. puLTe .

. [ ssion .

puLsel

Entrada de pulso, para o uso de fomnecimento
de energia externa (entrada de coletor aberto)

Controller Drive Servo

| UL
“ocaw

1o

Entrada de pulso

(acionador de linha) ]

Reservado

Azul
Azul/Preto

Cabo de
par torcido
e blindado

Azul
Azul/Preto
Reservado =

Cabo de
par torcido
e blindado

Entrada de pulso de

Reservado

Reservado

alta velocidade
(receptor de linha)™3

8
6,7

Vermelho &
Vermelho/Branco

Preto & Preto/Branco

RS485-
RS485+
RS232_RX

RS232_TX
GND

8 Vermelho &
Vermelho/Branco

6,7 Preto & Preto/Branco

RS485-
RS485+
RS232_RX

RS232_TX
GND

N Entrada de pulso receiver) N Cabo de par Cabo de par

: : torcido e torcido e

N Controll Drive S . ' : ;

: ontroler R : ! ® 19K | blindado blindado

! a H S K

H - ot mma :

. L sionls sig Ho .

: R m PR :

. Iy SN o7 = .

. . V puse s si0 . Use um relé ou um transistor de coletor aberto 24V Use um relé ou um transistor de coletor aberto

: % T =1 r’(ﬂ H para sinal de entrada sinal di

. TR - H Transistor NPN de emissores mltiplos (Modo SINK) Transistor NPN de emissores multiplos (Modo SINK)
. Sepuksode . Py - — - po—— - —

. sy mima ! Nstalagéo elétrica de sinal DI, para uso | Instalagao elétrica de sinal DI, para uso de Nstalagao elétrica de sinal DI, para uso | Instalago elétrica de sinal DI, para uso de
! 5o it ! de fornecimento de energia interna ___| forneci externa de fomecimento de

. . Drive Servo Drive Servo

Atengao: Devido ao fato
deste acoplador 6tico ser um optoacoplador
unidirecional, preste atengao na direcao atual
do comando de pulso de entrada.

Entrada de pulso de alta vels de

Drive Servo

DC24V.
L.

Drive Servo
v

(line receiver) . .
: : Saidade
. Contoler Drive Servo .
: D pulso do
: : s:l‘:::: codificador
. . i ! codificador Transistor NPN de dedos emissores milltiplos (Modo SOURCE) (PG Dividinda Transistor NPN de dedos ef los (Modo SOURCE)
: >EIE oa . aSaida de
. L o] . Instalagao elétrica inal DI, para Instala elétrica de sinal DI, para uso 3 Instalagao elétrica de sinal DI, para Instalagéo elétrica de sinal DI, para uso
: 17 Jemsen * asaidade usodel ihtorna | de fornec nergla externa Proporgéo) usode 1 deforns ia externa
N Nl * Proporgéo) Drive Servo Drive Servo Coletor aberto Drive Servo Drive Servo
: " : [ oczav | defaseZz [ oczav |
. [ e puLse 260 . Corrente de saida.
N T N L g ‘maxima 3A voltagem 50V L :
: : : D Yy Ve

Atengéo: Assegure-se de que o
terminal de massa do controlador e o drive servo
devam estar conectados um ao outro.

maxima 3A voltagem 50V

OBSERVAGAO:

*1. Drives de 400W e abaixo ndo possuem
resistor regenerativo embutido.

*2. A bobina do frio ndo possui polaridade.

*3. Por favor, consulte os modos SINK/SOURCE

DCZAVI(P
|

AVISO

Atengao: Nao use fornecimento de energia duplo. A nao
WARNING observancia dos cuidados acima citados pode resultar em

danos ao drive e motor servo.

OBSERVAGAO:

*1. Drives de 400W e abaixo ndo possuem
resistor regenerativo embutido.

*2. A bobina do frio ndo possui polaridade.

DCZQ\/I( )
|

*3. Por favor, consulte os modos SINK/SOURCE AVISO

Atengao: Nao use fornecimento de energia duplo. A nao
WARNING observancia dos cuidados acima citados pode resultar em
danos ao drive e motor servo.

10
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Exemplo de Conexdo Padrao

@ Modode Controle Torque (T)

c Drive Servo

|
AC 200/230V —O_| O——¢

Trifasico ‘0/%\0
50/60Hz ~ —© 'O

Reservado
Reservado

8
6,7

Saida de

pulso do

codificador

(PG Dividindo

a Saida de

Proporgao)
Coletor aberto
de fase Z

Corrente de saida
méxima 3A voltagem 50V

OBSERVAGAO:

*1. Drives de 400W e abaixo ndo possuem
resistor regenerativo embutido.

*2. A bobina do frio ndo possui polaridade.

*3. Por favor, consulte os modos SINK/SOURCE

Azul
Azul/Preto

Vermelho &
Vermelho/Branc

Preto & Preto/Br:

RS485-
RS485+
RS232_RX
RS232_TX
GND

Use um relé ou um tr
para sinal de entr

0
anco

Cabo de
par torcido
e blindado

an: r de coletor aberto
Ell

Transistor NPN de emissores multiplos (Modo SINK)

i

Nstalagao elétrica de sinal DI, para uso
de fornecimento de energia interna

de sinal DI, para uso de
ja externa,

Drive Servo
DC2aV

i

Drive Servo

DC24V.
L.

Transistor NPN de dedos em

Instalagao elétrica de sinal DI, para
uso d rgia interna

issores m

os (Modo SOURCE)

Instalacao elétrica de sinal DI, para uso
de de energia externa

¢ []

Fag

DC2aV

Drive Servo

Drive Servo

DCZAVI(P
L

AVISO

Atengao: Nao use fornecimento de energia duplo. A nao
WARNING observancia dos cuidados acima citados pode resultar em
danos ao drive e motor servo.
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Resistor Regenerativo

Especificagbes Recomendadas do
Resistor Regenerativo Embutido

Drive Servo
(kW)

Resisténcia (Ohm)

Capacidade (Watt)
(parametro P1-53)

Especificagbes
Recomendadas para
Resisténcia
Regenerativa Externa

Resistor Minimo
Permitido (Ohm)

(parametro P1-52)

- - 80Q 60Q

- -- 800 60Q
- -- 80Q 60Q
100Q 60W 80Q 60Q
40Q 60W 400 30Q
400 60W 400 30Q
400 60W 30Q 15Q
400 60W 30Q 15Q

Observacao:

4 Nao ha resistor regenerativo embutido para Drive Servo de 400W e abaixo da série ASDA-B2.

4 Quando a falha ALEO5 (Erro Regenerativo) ocorre, aumente a capacidade ou diminua a resisténcia do resistor regenerativo (a resisténcia do

resistor regenerativo ndo deve ser inferior a resisténcia minima permitida listada na tabela acima).

4 Caso a situagao nao tenha melhorado apés o aumento da capacidade ou diminuigao da resisténcia do resistor regenerativo, adquira o modulo

do resistor regenerativo.

4 Ao combinar resistores regenerativos de pequena capacidade multipla em paralelo para aumentar a capacidade do resistor regenerativo,

assegure-se de que o valor de resisténcia total dos resistores regenerativos ndo seja inferior a resisténcia minima permitida listada na tabela acima.

Informacgdes de Seguranca

Padrdes Globais

A série ASDA-B2 é projetada para cumprir completamente com os padroes
internacionais obrigatérios, ou seja, IEC e EN, etc. para todos os campos da
tecnologia de automagao industrial.

Padrdo EMS

EN61000-4-6 Nivel 3
EN61000-4-3 Nivel 3
EN61000-4-2 Nivel2e3
EN61000-4-4 Nivel 3
EN61000-4-8 Nivel 4
EN61000-4-5 Nivel 3

Emissées Conduzidas
& Radiadas

Cumpre com o Grupo 1. Classe A EN550011,com filtro EMC externo

Marcagédo CE

Reconhecido CE. Cumpre com a Diretiva 2006/95/EC do Parlamento Europeu e
Diretiva EMC 2004/108/EC.

Grau de Protecao

IEC/EN50178, IEC/EN60529

1P20
Vibracao 1G inferior a 20Hz, 0,6G 20 to 50Hz. Cumpre com IEC/EN50178
Choque 15gn 11ms. Cumpre com IEC/EN600028-2-27
Grau de Poluigcao Grau 2. Cumpre com IEC/EN61800-5-1
Operacao: 0°C ~ 55°C (caso a temperatura de operacao exceda as especificagdes,
Ti\nr:'npb?;ttuera um resfriamento forcado sera necessario).
i

Armazenagem: -20°C ~ 65°C

Tipo de Resfriamento

Circulagdo de Ar ASD-B2-0121-B, ASD-B2-0221-B, ASD-B2-0421-B,ASD-B2-0721-B

Resfriamento por Ventoinha ASD-B2-1021-B, ASD-B2-1521-B, ASD-B2-2023-B,

ASD-B2-3023-B

Altitude

Altitude 1000m ou inferior acima do nivel do mar

IEC: International Electrotechnical Commission [Comissao Eletromecanica Internacional]
EN: Europaischen Normen [Padrao Europeu]
EMC: Electromagnetic Compatibility [Compatibilidade Eletromagnética]
IP: Ingress Protection Ratings [Taxas de Protecdo de Entrada]
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Especificacbes
Série ASDA-B2

Fase/Voltagem

Corrente de Saida Continua

Resolugéo do Encoder /
Resolucao de Feedback

d

a a
at de

Fornecimento

Modo de Controle de Posicao

Al
Faixa de Voltagem

Comando
de Entrada | Entrada, Resisténcia

Analégica
Constante de tempo
Faixa de Controle de Velocidade

Fonte de Comando
Estratégia de Suavizacao

Operagao de limite de torque

Caracteristica de
Resposta de Frequéncia

Modo de Controle de Veloci

Taxa de Flutuagao
de Velocidade *

Faixa de Voltagem
Comando
de Entrada| Entrada, Resisténcia
Analégica
Fonte de Comando

o

Modo de Controle
de Torque

Arms

I

00w | 7sow | 1w | 1.5kw | 2kw | skw |

| 100w | 200w |
o1 | 02 ] 04 | o7 | 10| 15 ] 20 | 30

Trifasico : 170 ~ 255VAC + 50/60Hz+5% Trifasico
170~255VAC
Monofasico : 200 ~ 255VAC + 50/60Hz+5% » 50/60HZz+5%
0.9 1.55 2.6 5.1 7.3 8.3 13.4 19.4
Arms Arms Arms Arms Arms Arms Arms

Circulacao Natural de Ar Resfriamento por Ventoinha

17-bit (160,000 p/rev)
Controle SVPWM
Auto / Manual
Nenhum Embutido

Méax. 500Kpps (Line receiver) (baixa velocidade ) / Max. 4Mpps
(Line receiver) (alta velocidade ) Max. 200Kpps (Coletor aberto)

Pulso + Diregéo ; fase A + fase B ; pulso CCW + pulso CW
Sequéncia de pulsos externos / Parametros internos
Filtro passa-baixas e de decantagéo

Engrenagem eletrénica N/M maltipla N:
1~(2%-1),M:1~(2"-1) (1/50<N/M<25600)

Configurado por parametros
Modo de Controle de Velocidade
0~ %10 Voc
10K
2.2us
1:5000
Sinal analégico externo/ Parametros internos

Filtro passa-baixas e de curva S

Configurado por parametros ou por meio da entrada analdgica

Maximo 500Hz

0,01 % ou menos da flutuagéo de carga 0 to 100% (em velocidade calculada)

0,01 % ou menos na flutuagao de energia +10% (em velocidade calculada)

0,01 % ou menos na flutuagédo de temperatura ambiente
0 °C to 50 °C (em velocidade calculada)

0~ %10 Voc
10K

2.2us
Sinal analégico externo / Parametros internos

Filtro passa-baixas

Configuragéo de parametro ou por meio da Entrada analégica

Série ASDA-B2

Saida de Monitor Analdgico

Entrada

Funcdes Protetoras

Entrada/
Saida Digital

Interface de comunicagéao

Temperatura de Ar

Nota de rodapé:

Ambiente

enagem

O sinal do monitor pode ser configurado por parametros
(Faixa de voltagem de saida: +8V)
Servo Ligado, Reiniciar, Troca de corrente,
Apagar pulso, CLAMP de velocidade zero,

Limite de Velocidade/Torque desativado, Parada de emergéncia,
Limite de inibicdo Adiante / Reversa, Ligar/Desligar modo Posicédo /
Velocidade, Ligar/Desligar modo Velocidade / Torque, Ligar/
Desligar modo Torque / Posigdo, Entrada da selegédo da etapa de
alimentacao, Entrada do modo da etapa de alimentacao,
Entrada de leitura automatica, Selecdo da Relagéo de
Transmisséao Eletrénica (Numerador)

Saida do sinal do encoder (Line receiver A, B, Z/ Coletor aberto Z)

Servo pronto, Servo Ligado, Em velocidade zero, Em velocidade
alcancada, Em posicionamento completo, Em limite de torques,
Alarme do Servo ativado (Falha do Servo), Controle de freio
eletromagnético, Homing completo, Aviso de sobrecarga de saida,
Aviso do Servo ativado, Comando de posig¢édo interna completo

Corrente excessiva, Voltagem excessiva, Voltagem baixa, Erro de
regeneracgédo, Sobrecarga, Excesso de velocidade, Comando de
controle de pulso anormal, Desvio excessivo, Tempo esgotado da
execugao de vigilancia, Erro do Encoder, Erro de ajuste, Parada de
emergéncia ativada, Erro da mudanca de limite Adiante / Reverso,
Erro de temperatura IGBT, Erro de meméria, Erro de comunicagdo DSP,
Erro de comunicacao em série, Perda da fase de energia de entrada,
Tempo esgotado da comunicagdo em série, Erro ao inserir o Comando,
terminais com protegéo de curto circuito
(terminais U, V, W, CN1, CN2, Cn3)

RS-232/RS-485/ CANopen/USB
Local interno (livre de luz do sol direta), sem liquido e gas corrosivo
(longe de neblina de 6leo, gas inflamavel, poeira)
Altitude de 1000m ou acima do nivel do mar
86kPa ~ 106kPa

0°C ~ 55°C (Caso a temperatura de operagdo esteja acima
de 45°C, resfriamento forgado sera necessario)

-20C ~65C
0to 90% (sem condensacéo)
20Hz 9.80665m/s” (1G) + 20 ~ 50Hz 5.88m/ s* ( 0.6G )
1P20
Sistema TN™

IEC/EN 61800-5-1
c € c\e &/us
G Safety Approved

Safety Approved

*1. Velocidade de rotagao calculada: Quando completamente carregada, a taxa de velocidade é definida como a velocidade

minima (o motor ndo ird pausar).

*2. Quando o comando for velocidade de rotagao calculada, a taxa de flutuagédo de velocidades é definida como:
(Velocidade de rotagdo de carga vazia Velocidade de rotagéo de carga completa)/Velocidade de rotagdo calculada

*3. Sistema TN: Um sistema de distribuigdo tendo um ponto diretamente enterrado, a partes condutivas expostas da instalagdo 14
sendo conectas a estes pontos por condutor aterrado de protegao.



F4-B2
Moto__r e Drive de Servo AC

Dimensoes

® 100W,7200W,7400W ® 1kW,/1.5kW o o s

sozesn o 70(2.76) 155.9(6.13) 6(0.23)
0.19) L~
-
' = ]

- i S N ——10
Buan [T] [| H D

152(5.98)
162(6.37)
D
[ - — R —
152(5.98)
N
~
2
‘ 162(6.37)

|
-

Terminal de Massa

5(0.19)

Terminal de Massa

UGSl
— 03800000}

(83868808666880000

Parafuso: M4x0,7
Tipo de parafuso de montagem: 14 (kgf-cm)

=
Parafuso: M4x0,7 " “
1.07 (2.36) 1.72 (3.79) [ | I
OBSERVAGAO 1) As Dimensdes estao em milimetros (polegadas); Pesos estao em quilogramas (kg) e (libras (Ibs)). OBSERVACAO 1) As Dimensdes estao em milimetros. Pesos estao em quil (kg) e (libras (Ibs)).
VY 2) As dimensées e pesos dos Drives Servo podem ser revisados sem notificagéo prévia. SIS 2) As dimensées e pesos dos Drives Servo podem ser revisados sem notificagéo prévia.
e ‘ / 113.7(4.47) 70(2.76) 198.2(7.8)
.5(3. 70(2.76) " 163.4(6.43)
79.5(3.12) 5(0.19) 6(0.23)
o

=E

=
a——
ao—
2 —=2
T ) Crmammml
213(8.38)
R TR T —

o £ =
Torminal de Massa/ | o T,sj g HHHHHHH

Rl Xl

0D00000000000 5.5(0.21)

102(4.01

Terminal de Massa

=] =
)
1 Parafuso: M4x0,7
Tipo de parafuso de montagem: 14 (kgf-cm)
S

Parafuso: M4x0,7 =) =
1.54 (3.40) 2.67 (5.88) Tipo de parafuso de montagem: 14 (kgf-cm) ﬂ] @@% 00
10—
WS 1) A5 Dimensaes esto em milimetros (polegadas); Pesos estéo em quilogramas (kg) e (libras (Ibs). I 1) A Dimensdes estdo em milimetros Pesos estao em qui (kg) e (libras (Ibs)).
OBSERVAGAO imenso gramas (k¢ OBSERVAGAO mense 125 (k9)
¢ 2) As dimensdes e pesos dos Drives Servo podem ser revisados sem notificagao prévia. ¢ 2) As dimensdes e pesos dos Drives Servo podem ser revisados sem notificado prévia.




Energia de saida calculada
Torque calculado
Toque maximo (N-m

=z
@
m
=
>

Velocidade calculada (r/min)
Velocidade maxima (r/min)

Corrente calculada

Corrente maxima
Taxa de Energia (kW/s)

icag-c")_es ECM;&:__

3 Série de Baixa Inércia

@ Série de Média/A

Energia de saida calculada (kW
Torque calculado
Toque maximo (N-m

<
o
a
ol
o

Velocidade calculada (r/min)
Velocidade maxima (r/min)
Corrente calculada
Corrente maxima
Taxa de Energia (kW/s)

(X 10*kg, m?) (Sem Freio)

Momento de inércia do rotor
(X 10*kg, m°) (Sem Freio)

Constante de tempo mecanica (ms)
Constante-KT do torque
Constante-KE de voltagem (mV/ (
Resisténcia do induzido
Indutancia do induzido (mH
Constante de tempo elétrica
Classe de isolamento
Resisténcia de isolamento
Tenséo de Isolamento

&

Carga méx. Do eixo radial (N)
Carga max. Do eixo impulsor (N)
Taxa de energia (kW/s) (com Freio

Momento de inércia do rotor
(X 10kg. M?) (com Freio)

Constante de tempo
mecanica (ms) (com Freio)

Torque estatico de freio [Nt-m (min)]

Consumo de energia de
freio (em 20C) [W]

Tempo de liberagao do freio [ms
Tempo de Atragao do Freio

Grau de vibragao

Temperatura de operagao
Temperatura de armazenagem (°C)
Umidade de operagao
Umidade de armazenagem

Capacidade de vibragao

2)
o
w
173
=
o
o
bl
)
hY

I

IP65 (quando conectores a prova de agua sao usados, ou quando um anel
de vedacgéo de 6leo é usado para ser encaixado no eixo de rotagdo

ECM.

20 ~90%RH (sem condensagéo)

20 ~90%RH (sem condensagéao)

2.5G

C206 c208
[ o1 [ 02 [ 04 | 04 | ©
0.1 0.2 0.4 0.4 0 0.75 1.0 .0
0.32 0.64 1.27 1.27 2.39 2.39 3.18 3.18
0.96 1.92 3.82 3.82 7.16 7.14 8.78 9.54
3000 3000 3000
5000 3000 5000
0.90 1.55 2.60 2.60 5.10 3.66 4.25 7.30
2.70 4.65 7.80 7.24 15.3 1 12.37 21.9
27.7 22.4 57.6 221 48.4 29.6 38.6 38.1
0.037 0.177 0.277 0.68 1.13 1.93 2.62 2.65
0.75 0.80 0.53 0.73 0.62 1.72 1.20 0.74
0.36 0.41 0.49 0.49 0.47 0.65 0.75 0.44
13.6 16.0 17.4 18.5 17.2 27.5 24.2 16.8
9.30 2.79 1.55 0.93 0.42 1.34 0.897 0.20
24.0 12.07 6.71 7.39 3.53 7.55 5.7 1.81
2.58 4.30 4.30 7.96 8.36 5.66 6.35 9.30
Classe A (UL), Classe B (CE)
>100MQ - DC 500V
1500V AC, 60 segundos
0.5 1.2 1.6 2.1 3.0 2.9 3.8 4.3
0.8 1.5 2.0 2.9 3.8 3.69 5.5 4.7
78.4 196 196 245 245 245 245 490
39.2 68 68 98 98 98 98 98
25.6 21.3 53.8 22.1 48.4 29.3 379 30.4
0.04 0.19 0.30 0.73 1.18 1.95 2.67 3533
0.81 0.85 0.57 0.78 0.65 1.74 1.22 0.93
0.3 1.3 1.3 2.5 2.5 2.5 2.5 8.0
7.2 6.5 6.5 8.2 8.2 8.2 8.2 18.5
5 10 10 10 10 10 10 10
25 70 70 70 70 70 70 70
15
0~40
-10 ~ 80

um modelo de anel de vedagédo de 6leo é usado))

A-10 : 300mm x 300mm x 12mm

ES c“us

es.
£400mm x 400mm x 20mm

Nota de rodapé: *1. Ataxa de valores de torque sao valores permissiveis continuos em temperatura ambiente de 0~40°C unidos com os tamanhos de dissipadores de calor listados abaixo:
*2. Para as especificagdes dos motores com encoderes magnéticos rotatdrios, consulte os modelos padrao correspondent
ECMA-04 /06 / 08 : 250mm x 250mm x 6mm ECMA-13

Constante de tempo mecanica (ms)

Constante-KT do torque (N-m/A
Constante-KE de voltagem
Resisténcia do induzido
Indutéancia do induzido (mH)
Constante de tempo elétrica
Classe de isolamento
Resisténcia de isolamento
Tenséo de Isolamento

0}

Peso (kg) (com Freio)
Carga max. Do eixo radial (N)
Carga max. Do eixo impulsor (N)
Taxa de energia (kW/s) (com Freio

Momento de inércia do rotor
(X 10kg. M?) (com Freio)

Constante de tempo
mecanica (ms) (com Freio)

Torque estatico de freio [Nt-m (min)]

Consumo de energia de
freio (em 20C) [W]

Tempo de liberagao do freio [ms
Tempo de Atragéo do Freio [ms

Grau de vibragado (um

Temperatura de operacgao (°C
Temperatura de armazenagem (°C)
Umidade de operagao
Umidade de armazenagem

Capacidade de vibracao

Classificagéo de IP

>
°
=
o
<
[
Q
O
@
w

15
0~40
-10~80

20 ~ 90%RH(sem condensacé&o)
20 ~90%RH(sem condensacé&o)

2.5G

0.3 0.6 0.9

7.16 9.55 9.55 286 5.73 8.59
7.16 14.32 21.48 28.65 28.65 4297 57.29 8.59 17.19 21.48

2000 1500 1000
3000 2000
2.9 5.6 8.3 11.01 11.22 16.1 19.4 2.5 4.8 {25
8.7 16.8 24.81 33.03 33.66 48.3 58.2 7.44 1449 225
7.0 271 459 625 26.3 37.3 66.4 10.0 39.0 66.0
8.17 8.41 11.18 1459 34.68 54.95 5495 8.17 8.41 11.18|
191 151 111 096 162 1.06 128 1.84 140 1.07
0.83 085 0.87 0.87 0.85 089 098 115 1.19 1.15
309 319 318 318 314 320 350 425 43.8 416
0.57 0.47 0.26 0.174 0.119 0.052 0.077 1.06 0.82 0.43
7.39 599 4.01 276 284 138 1.27 1429 11.12 6.97
12.96 12.88 15.31 15.86 23.87 26.39 16.51 13.55 13.55 16.06
Classe A (UL), Classe B (CE)
>100MQ + DC 500V
1500V AC, 60 segundos

6.8 7.0 7.5 78 135 185 185 6.8 7.0 7.5
8.2 8.4 8.9 9.2 175 225 225 8.2 8.4 8.9
490 490 490 490 1176 1470 1470 490 490 490

98 98 98 98 490 490 490 98 98 98
6.4 249 431 597 241 359 63.9 9.2 359 621
8.94 9.14 1190 15.88 37.86 57.06 57.06 8.94 9.14 11.9
207 164 119 105 177 110 133 2.0 151 1.13
16.5 16.5 16.5 16.5 250 25.0 250 10.0 10.0 10.0
21.0 21.0 21.0 21.0 204 204 204 19.0 19.0 19.0
5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0
25.0 25.0 25.0 25.0 25.0 250 250 250 25.0 25.0

IP65 (quando conectores a prova de agua sao usados, ou quando um anel
de vedacgéo de 6leo é usado para ser encaixado no eixo de rotagao

ECM,

IA-10 : 300mm x 300mm x 12;

PAS | T

es.
mm CMA-13 : 400mm x 400mm x 20mm

(um modelo de anel de vedagao de dleo é usado))

Nota de rodapé: *1. A taxa de valores de torque so valores permissiveis continuos em temperatura ambiente de 0~40°C unidos com os tamanhos de dissipadores de calor listados abaixo:
*2. Para as especificagoes dos motores com encoderes magnéticos rotatérios, consulte os modelos padrao correspondent
ECMA-04 /06 /08 : 250mm x 250mm x 6mm Ef
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Dimensoes

@ Motores Estrutura de tamanho de 80mm e abaixo (Unidades: mm)

LG R H
T i
| w ) = ‘ . H o [ KEY DETAILS
fffffffffff =R ‘] E@ ; {e’; - ————— =] s e
g N :
| SHAFTEND DETALS o H
L 4Lz 4&’
PCDLILA L SHAFT END DETAILS
C20401[]S | C20602[7S | C20604[7S | C20804[ ]S | C20807[]S|C20907[S | C209101S
LC 40 60 60 80 80 86 86 Modelo G21303[]S E21305[1S G21306[1S G2130901S €21010[]S
LZ 45 5.5 5.5 6.6 6.6 6.6 6.6 LC 130 130 130 130 100
LA 46 70 70 90 90 100 100 Lz 9 9 9 9 9
S 80 000) | 140 0011) | 1400 011) | 14C0011) | 19CT013) [ 16T 011) | 16(T011) LA 145 145 145 145 115
LB 30(0021) | 50C5025) | 50( 5025) | 70(*P0s0) | 70(*P030) | 80 P0s0) | 80 Soz0) S 22(%013) 22(%013) 22(013) 22(2013) 22(0013)
LL(Sem Freio) 100.6 105.5 130.7 112.3 138.3 130.2 153.2 LB 110(_*&]035) 110(_+00035) 110(_+é)035) 110( -+C(i)035) 95(3)035)
LL(Com Freio) 136.6 141.6 166.8 152.8 178 161.3 184.3 LL(Sem Frelo) 147 5 147 5 147 5 163.5 153 3
LS(Sem Anel de .
VG e Ol o) 20 27 27 27 32 30 30 LL(Com Freio) 15137-5 1*1?;-5 1*13;-5 14978 1‘;27-5
LS(Com Anel de LS
Vedagao de Oleo) 20 24 24 24.5 29.5 30 30 LR 55 55 55 55 45
LR 25 30 30 30 35 35 35 LE 6 6 6 6 5
LE 2.5 3 3 3 3 3 3 LG 1.5 1.5 11.5 1.5 12
e 5 75 75 8 8 8 8 LW 36 36 36 36 32
LW 16 20 20 20 25 20 20 18 18 18 18 18
RH 6.2 11 1 11 15.5 13 13 8 8 8 8 8
WK 3 5 5 5 6 5 5 8 8 8 8 8
w 3 5 5 5 6 5 5 7 7 7 7 7
T 3 5 5 5 6 5 5 M6 M6 M6 M6 M6
= w3 V2 wa w2 v Ve e Depth 20 Depth 20 Depth 20 Depth 20 Depth 20
Depth 8 Depth 15 Depth 15 Depth 15 Depth 20 | Depth 15 Depth 15

n PN 1. As dimensdes sé@o em milimetros. Os pesos séo em quilogramas (kg) e (libras (Ibs)).
3. As caixas (1) nos nomes dos modelos s&o para configuragdes opcionais (fechadura, freio e anel de vedagao de oleo).
4. Exceto ECMA-CMO604PS LL: 116, 2mm, para as especificagdes dos motores com encoderes magnéticos rotatorios, consulte os modelos padrao correspondente.

@ Curvas Velocidade-Torque (Curvas T-N)

Torque () Toraue (Nim) Toraue (Nim) Torque (N Toraue () Torque (N.m) Toraue () Torque ()
a5 716
192 716 382 e o)
(00%) oo (00 AT 878 @00%)
: o) (00%) (208%) @re)
s
st 585
Zona do Obrigagao Zona de Obrigagdo Zona de Obrigagao zona de Obrigagao Zona de Obrigagdo (180%)] Zona de Obrigagao Zona do Obrigago Zona de Obrigagdo
Iermitente Iermitente ntormitente. ntarmitente Termitente Tntarmitente Tntarmitente Termitente
o3 " 288 39
230 318
(190%) (100%) (oo (i00%) 00%) vl
PEW  zona ce ovrigagao Zona de Obrigagao Zona de Obrigasao Zona do Obrigagao Zona do Obrigagao WM  20na do Obrigasao
%) 28 | Continua L Continva Continua Continua Bl Coniinia Rl Coniina
Valocidade Velosidade Velocidade Velosidade Velosidade Velocidads
s000  so0 (M 3000 5000 M) soo0 s (M7 Y el G0} 2000 3000 (™ 2000 a0 ™ 000 2000 () 2000 3000
EouAC204018S EcAC2060205 EoMACz0R070S EchACa0e0snS eomacansions EcMAC205070S EcuAG2I30S EQUAE213050 S

ECMA.C2080407

4. Exceto ECMA-CMO0604PS LL: 116, 2mm, para as

(50
Velocidade
(imin)

Torque (Nm)

1719
(300%)

Zona de Obrigagao
intermitente

573
(160%)

1000
ECMAG213060 S

2000 ()

@ Curvas Velocidade-Torque (Curvas T-N)

Toraue (Nm)

2148
(250%)

859
(100%)

(50%
Velocidade

Zona de Obrigagao
intermitente

Zona de Obrigagdo
Continua

.01
ECMAG21309DS

Torque (N.m)

954
(300%)

Velocidade

2000 (f/min)

Zona de Obrigagdo

3000
ECMA.C210100S

rotatérios, consulte s modelos padréo correspondente.

Zona de Obrigagao
Intermitente

Velocidade
5000 (rmin)

20



Dimensoes

@ Motores Estrutura de tamanho 100mm~130mm e acima
(Unidades: mm)

L1

R

=)

T

Ls

[lF]

Shé
LBh7

S

Modelo
LC
(W4
LA
S
LB
LL(Sem Freio)

LL(Com Freio)
LS
LR
LE
LG
LW

=

SHAFT END DETAILS

E21310(JS

E21315[]S

C21020[JS

E21320(]S

130 130 100 130
9 9 9 9
145 145 115 145
22( P 013) 22( P 013) 22( P o13) 22( P o13)
110(*P0s5) 110(’0035) 95(*P0s5) 110(’Po35)
147.5 167.5 199 187.5
183.5 202 226 216
47 47 37 47
55 55 45 55
6 6 5 6
11.5 11.5 12 11.5
36 36 32 36
18 18 18 18

8

8

8

8 8 8 8

7 7 7 7

M6 M6 M6 M6
Depth 20 Depth 20 Depth 20 Depth 20

1. As dimensdes séo em milimetros. Os pesos s&o em quilogramas (kg) e (libras (Ibs))
2. As dimensdes e pesos do motor servo podem ser revisados sem notificagao prévia.
3. As caixas (1) nos nomes dos modelos sao para configuragdes opcionais (fechadura, freio e anel de vedagao de 6leo).

4. Exceto ECMA-CMO604PS LL: 116, 2mm, para as especificagdes dos motores com encoderes magnéticos rotatorios, consulte os modelos padrao correspondente.

@ Curvas Velocidade-Torque (Curvas T-N)

Torque (N.m) Toraue (N.m)
14.32 215
(300%) (300%)
Zona de Obrigagéo Zona de Obrigagao
Intermitente Intermitente
4Tt 716
(100%) (100%)
KXW Zona de Obrigagao LEMN Zona de Obrigagao
(67%) T Lo Continua
Velocidade
a0 (min) 3000

2000 3,
ECMAE213100'S

21

2000
ECMAE2131505

Torquo (N.m)
1911
(300%)
Zona de Obrigagao
intermitente
637
(160%)
FLM Zona de Obrigagao
[CE2N | Continua
Velocidade Velocidade
(rimin) (rtmin)

3000 5000
ECMAC210200 8

Torque (N.m)

2865
(300%)

Zona de Obrigagao
Intermitente

955
(100%)
64
(©7%)

2,000
ECMAE2132005

Velocidade

3000 (7min)

Modelo
LC
Lz
LA
S
LB
LL(Sem Freio)

LL(Com Freio)
LS
LR

LE
LG
LW

Ls

w

B
LL SHAFT END DETAILS
E21820[]S E21830[]S F21830[]S
180 180 180
13.5 13.5 13.5
200 200 200
35('3016) 35('3016) 35( 9016
114.3(*D03s) 114.3(*P03s) 114.3(XD035)
169 202.1 202.1
203.1 235.3 235.3
73 73 73
79 79 79
4 4 4
20 20 20
63 63 63
30 30 30
108,036 10.8.036 108,036
109 036 108,036 108 036
8 8 8
M12 M12 M12
Depth 25 Depth 25 Depth 25

4. Exceto ECMA-CMO0604PS LL: 116, 2mm, para as

dos motores com

@ Curvas Velocidade-Torque (Curvas T-N)

Torque (N.m)

2865
(300%)

Zona de Obrigagao
Intermitente

Zona de Obrigagdo
Continua

ECMAE218200 S

3000 (I

Toraue (Nm)

a297
(300%)

Zona de Obrigagao
intermitente

Zona de Obrigagdo
Continua
2000 ao00  (fimin)
ECMAE218300S

Velocidade
)

Toraue (Nm)

5729
(300%)

Zona de Obrigagao
intermitente
19.10
(100%)
EX M zona de Obrigagao
[E22N Continua
Velocidade
3000 (fmin)

ECMAF218300 S

rotatérios, consulte s modelos padréo correspondente.
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Acessorios Opcionais do ASDA-B2

@ Unidades Opcionais

Cabo de forca

B Cabos padrdo de 3m e 5m estédo disponiveis.

W Servigo personalizado é oferecido para
satisfazer as necessidades dos clientes.

W Dois tipos sdo selecionaveis: com freio e
sem freio.

Conector CN11/0

B Usado para conectar o controlador
(host) externo

Cabo do Encoder
W Cabos padrdo de 3m e 5m estéo disponiveis.

W Servico personalizado é oferecido para
satisfazer as necessidades dos clientes.

T
| 4w P

Resistor Regenerativo

B Dois tipo de especificagdes de 400W/400hm
e lkW/200hm estéo disponiveis.

B Para o que diz respeito arelagédo do Resistor
Regenerativo, consulte a tabela de
especificagbes do Resistor Regenerativo na
pagina 12 do catalogo.

Conector RS-485

B Usado para conectar produtos multiplos da
série ASDA da Delta pela interface RS-485
por meio da comunicagéo em série Modbus.

Cabo de Comunicagao do
Software AS D-Soft (para PC)

24
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Acessorios Opcionais ASDA-B2

@ Conectorde Forga

ASDBCAPW0000

=

\SLLCEIEE C4201H00-2°2PA JOWLE

c4201TOP-2 JOWLE
ASDBCAPWO0100

a8

\SELCEIEE C4201HO0-2*3PA JOWLE

C4201TOP-2 JOWLE

@ Cabode Forga

ASD-CAPW1000

MS 3106A-20-18S

ASD-CAPW2000

MS 3106A-24-11S

KST: SVBL1-3.7

KST: RVBL1-4

ASDBCAPW0203/0205
| S
| L |
C4201TOP-2 JOWLE
ASDBCAPW0303/0305

C4201HO022PA  JOWLE ASDBCAPW0203  3000£50 1182

Polsgada

ASDBCAPW0205 5000 £ 50 197 £2

KST: SVBL1-3.7

N |

KST: RVBL1-4

C4201HO00-2*3PA JOWLE ASDBCAPW0303 3000 £ 50 118+2

C4201TOP-2 JOWLE ASDBCAPW0305 500050 19742

©220

@ Cabode Forca
ASD-CAPW1203/1205

KST: SVB3-4

S

3106A-20-18S

ASD-CAPW1303/1305

A g

1 ASD-CAPW1203 3106A-20-18S 3000 + 50 118+2

ASD-CAPW1205

3106A-20-18S 5000 £ 50 197 £2

KST: SVB3-4

S

L | KST:RVBL5-4

3106A-20-18S

ASD-CAPW2203/2205

Pega N° Posigdo

ASD-CAPW1303 3106A-20-18S 3000 £ 50 1182

ASD-CAPW1305

3106A-20-18S 5000 + 50 197 £2

KST: SVB3-4

S

(@)

3106A-24-11S

AL
ASD-CAPW2203 3106A-24-11S 3000 £ 50 118+2

ASD-CAPW2205

3106A-24-118 5000 £ 50 197 £2

26
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Acessorios Opcionais ASDA-B2

@ Cabode Forga

ASD-CAPW2303/2305

KST: SVB3-4

S

3106A-24-11S

,

ASD-CAPW2303  3106A-24-11S 3000450  118+2
ASD-CAPW2305  3106A-24-11S  5000£50 1972

Polegada

@ Conectordo Encoder

ASDBCAEN0000
D-SUB Connector 9P
AMP(1-172161-9) AMP
AMP(170359-3) AVP
DELTA(34703237XX) DELTA
ASDBCAEN1000

D

49 h

©
®

3106A-20-29S D-SUB Connector 9P

@ Conectordo Encoder

ASDBCAEN0003/0005

i — HH B

D-SUB Connector 9P

o a N° L
ASDBCAEN0003 3000 + 50 118£2 AMP(170359-3) AMP
n ASDBCAEN0005 5000 + 50 197 £2 CLAMP DELTA(34703237XX) DELTA

& Conector do Encoder

ASDBCAEN1003/1005

o)

©

3106A-20-29S D-SUB Connector 9P

@ Conectorde Sinal I/O @ Conector RS-485

ASDBCNDS0044

7'\
b

_© ~

D-SUB 44 PIN PLUG

ASD-CNIEOBO06

) 55.0

T%f v

=i < .
e
O“ | “©
m s
= e

9.5

RYTSTRWNTT] Os outros acessorios estardo disponiveis em breve. Para a aparéncia
ARG atual dos acessorios, consulte a solicitagao de produtos atual
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Combinacao de Acessorios

@ Drive Servo, Motor Servo e Combinagao de Acessoérios

Drive Servo de 100 W e Motor Servo de Baixa Inércia de 100W (Série ECMA)

Drive Servo ASD-B2-0121-B

ECMA-C204010s

Motor Servo de
a Inércia

Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M
Cabo Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor
ASDBCAPW0203 ASDBCAPW0205 ASDBCAPW0303 ASDBCAPW0305
Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder

ASDBCAENO0003 ASDBCAENO0005 ASDBCAENO0003 ASDBCAENO0005

Conector de Energia ASDBCAPWO0000
Conector do Encoder ASDBCAEN0000

Conector

Drive Servo de 200W e Motor Servo de Baixa Inércia de 200W

Drive Servo ASD-B2-0221-B
Mlstialr Sero G ECMA-C20602[0s
Baixa Inércia

Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M
Cabo Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor
ASDBCAPW0203 ASDBCAPW0205 ASDBCAPWO0303 ASDBCAPWO0305
Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAEN0003 ASDBCAENO0005 ASDBCAENO0003 ASDBCAENO0005
Conector de Energia ASDBCAPWO0000 Conector de Energia ASDBCAPW0100
Conector

Conector do Encoder ASDBCAENO0000

Drive Servo de 200W e Motor Servo de Baixa Inércia de 200W

Drive Servo ASD-B2-0421-B

ECMA-C20604[]s
ECMA-C20804[]7
ECMA-CMO0604PS

Motor Servo de

Baixa Inércia

Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M
Cabo Cabo de Forga do Motor Cabo de For¢ca do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor
ASDBCAPW0203 ASDBCAPW0205 ASDBCAPW0303 ASDBCAPWO0305
Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAENO0003 ASDBCAENO0005 ASDBCAENO0003 ASDBCAEN0005
Conector de Energia ASDBCAPWO0000 Conector de Energia ASDBCAPW0100
Conector

Conector do Encoder ASDBCAEN0000

Drive Servo de 400W e Motor Servo de Média Inércia de 500W

Drive Servo ASD-B2-0421-B

ECMA-E21305[s

Motor Servo de
M Inércia

Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M
Cabo Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor
ASDBCAPW1203 ASDBCAPW1205 ASDBCAPW1303 ASDBCAPW1305
Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005 ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005
Conector de Energia ASDBCAPW1000
Conector

Conector do Encoder ASDBCAEN1000

Drive Servo de 400W e Motor Servo de Alta Inércia de 300W

Drive Servo ASD-B2-0421-B

Motor Servo de
Alta Inércia

ECMA-G21303[]s

Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M
Cabo Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de For¢ga do Motor Cabo de Forga do Motor
ASD-CAPW1203 ASD-CAPW1205 ASD-CAPW1303 ASD-CAPW1305
Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005 ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005
Conector de Energia ASD-CAPW1000
Conector

Conector do Encoder ASDBCAEN1000

Drive Servo de 750W e Motor Servo de Baixa Inércia de 750W

Drive Servo ASD-B2-0721-B

ECMA-c20807s

Motor Servo de

Baixa Inércia ECMA-C20907[]s
Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M
Cab Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor

abo ASDBCAPW0203 ASDBCAPW0205 ASDBCAPW0303 ASDBCAPWO0305
Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder

ASDBCAEN0003 ASDBCAEN0005 ASDBCAEN0003 ASDBCAEN0005

Conector de Energia ASDBCAPWO0000 Conector de Energia ASDBCAPWO0100

Conector

Conector do Encoder ASDBCAENO0000
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Combinacao de Acessorios

@ Drive Servo, Motor Servo e Combinagao de Acessoérios

Drive Servo de 750W e Motor Servo de Alta Inércia de 600W

Drive Servo ASD-B2-0721-B

ECMA-G21306[s
Alta Inércia ECMA-GM1306PS

Motor Servo de

()

Drive Servo de 1kW e Motor Servo de Alta Inércia de 900W

Servo Drive ASD-B2-1021-B

Motor Servo de ECMA-G21309[s
Alta Inércia ECMA-GM1309PS

Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M
Cabo de Forga do Motor Cabo de Forca do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor

Cabo ASD-CAPW1203 ASD-CAPW1205 ASD-CAPW1303 ASD-CAPW1305
Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005 ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005

Conector de Energia ASD-CAPW1000
Conector

Conector do Encoder ASDBCAEN1000

Drive Servo de 1kW e Motor Servo de Baixa Inércia de 1kW

Drive Servo ASD-B2-1021-B

ECMA-c21010s
Baixa Inércia ECMA-C20910[]s

Motor Servo de

Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M
Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor

Cabo ASD-CAPW1203 ASD-CAPW1205 ASD-CAPW1303 ASD-CAPW1305
Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005 ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005

Conector de Energia ASDBCAPW1000
Conector

Conector do Encoder ASDBCAEN1000

Drive Servo de 1kW e Motor Servo de Média Inércia de 1kW

Drive Servo ASD-B2-1021-B

ECMA-E21310[0s

Motor Servo de
M | a

Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M
Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de For¢a do Motor Cabo de Forga do Motor

Cabo ASD-CAPW1203 ASD-CAPW1205 ASD-CAPW1303 ASD-CAPW1305
Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005 ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005

Conector de Energia ASD-CAPW1000
Conector
31 Conector do Encoder ASDBCAEN1000

Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M
Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor

Cabo ASD-CAPW1203 ASD-CAPW1205 ASD-CAPW1303 ASD-CAPW1305
Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005 ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005

Conector de Energia ASD-CAPW1000
Conector

Conector do Encoder ASDBCAEN1000

Drive Servo de 1,5kW e Motor Servo de Média Inércia de 1,5kW

Servo Drive ASD-B2-1521-B
o
M

Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M
Cabo Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor
ASD-CAPW1203 ASD-CAPW1205 ASD-CAPW1303 ASD-CAPW1305
Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005 ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005
Conector de Energia ASD-CAPW1000
Conector

Conector do Encoder ASDBCAEN1000

Drive Servo de 2kW e Motor Servo de Baixa Inércia de 2kW

Servo Drive ASD-B2-2023-B

Motor Servo de
Baixa Inércia

ECMA-C21020[0s

Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M
Cabo Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de For¢ca do Motor Cabo de Forga do Motor
ASD-CAPW1203 ASD-CAPW1205 ASD-CAPW1303 ASD-CAPW1305
Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005 ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005
Conector de Energia ASD-CAPW1000
Conector

Conector do Encoder ASDBCAEN1000
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Combinacao de Acessorios

@ Drive Servo, Motor Servo e Combinagao de Acessoérios

Drive Servo de 2kW e Motor Servo de Média Inércia de 2kW Drive Servo de 3kW e Motor Servo de Média Inércia de 3kW

Drive Servo ASD-B2-2023-B Drive Servo ASD-B2-3023-B

Motor Servo de

Motor Servo de
Média Inéreia ECMA-E21320[]S
Sem Freio Com Freio Without Brake With Brake
3M 5M 3M 5M 3M 5M 3M 5M
Cabo Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor
ASD-CAPW1203 ASD-CAPW1205 ASD-CAPW1303 ASD-CAPW1305 ASD-CAPW2203 ASD-CAPW2205 ASD-CAPW2303 ASD-CAPW2305
Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005 ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005 ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005 ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005
Conector de Energia ASD-CAPW1000 Conector de Energia ASD-CAPW2000
Conector

Conector do Encoder ASDBCAEN1000

Drive Servo ASD -3023-B

Conector

Conector do Encoder ASDBCAEN1000

Drive Servo ASD-B2-2023-B

Motor Servo de

Motor Servo de
Média Inércia ECMA-E21820[0s

Without Brake With Brake Without Brake With Brake
3M 5M 3M 5M 3M 5M 3M 5M
Cabo Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor
ASD-CAPW2203 ASD-CAPW2205 ASD-CAPW2303 ASD-CAPW2305 ASD-CAPW2203 ASD-CAPW2205 ASD-CAPW2303 ASD-CAPW2305
Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005 ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005 ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005 ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005
Conector de Energia ASDBCAPW2000 Conector de Energia ASDBCAPW2000
Conector Conector
Conector do Encoder ASDBCAEN1000 Conector do Encoder ASDBCAEN1000
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